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卫星导航技术是采用导航卫星对地面、海洋、空中和空间

用户进行导航定位的技术。全球卫星导航技术能实现全球、全

天候、高精度的导航定位。随着我国北斗全球卫星导航系统

（北斗三号）的组网运行，北斗已经成为我国继高铁与核电之后

的第三张国家名片。全球卫星导航系统（GNSS）的定位原理是

将空中卫星作为动态已知点，同步观测卫星至接收机的距离，

通过一定的算法即可求得待测点的三维坐标。如今，无论您是

驾驶车辆出行，还是骑行共享单车，都离不开GNSS提供的各种

位置服务。将来GNSS+5G可为自动驾驶车辆提供全方位信息

支持并将改变人们的生活方式。

本期主要围绕GNSS多系统组合高精度、高可靠性定位技

术和复杂环境下的多源融合感知技术，邀请了国内活跃在该领

域科研一线的专家和学者，通过综述性论文和研究性论文，介

绍了他们个人和团队的最新研究成果及重要进展。这些成果

包括北斗/GNSS多系统组合下的动态高精度定位数学模型与

随机模型的理论创新、性能评估与工程实践，以及复杂环境下

多源融合感知算法等。

希望本期内容能够为对卫星导航定位技术领域感兴趣的

读者提供一些有用的信息和技术参考，以推动本领域相关研究

的发展。

2022年11月2日

高成发,教授，博士生导师。现任

东南大学北斗导航与交通感知研究

所所长，东南大学交通学院北斗导航

定位科研团队负责人,科技部重点领

域创新团队核心成员。

长期从事GNSS高精度定位理论

与方法、地面增强技术、精密单点定

位技术、多源融合感知等领域的研究

和教学工作。近年来主持国家和省

部级等科研项目30多项，主编教材与

专著 5部，发表高水平论文 100多篇，

申请国家发明专利26项，获省部级科

研与教学奖励7项。

现兼任全国交通工程测量学术

研究会理事长（代）兼秘书长、中国测

绘学会工程测量分会副主任、中国地

球物理学会大地测量与遥感专业委

员会副主任、中国测绘学会教育委员

会委员、中国卫星导航定位协会教育

与发展委员会委员、中国公路学会自

动驾驶工作委员会委员。

曹进德 东南大学

陈恩红 中国科学技术大学

邓飞其 华南理工大学

董晓臣 江苏师范大学

高彦征 南京农业大学

何宜军 南京信息工程大学

姜 彤 南京信息工程大学

李朝晖 中山大学

刘青山 南京信息工程大学

鲁仁全 广东工业大学

潘 毅 美国佐治亚州立大学

邵 敏 北京大学

宋爱国 东南大学

忻向军 北京邮电大学

薛 泉 华南理工大学

杨 健 南开大学

张建伟 南京信息工程大学

仲 盛 南京大学

周国逸 南京信息工程大学

车文荃 华南理工大学

陈敏东 南京信息工程大学

邓祥征 中国科学院地理科学与资源研究所

高 扬 加拿大卡尔加里大学

葛茂荣 德国地球科学研究中心

胡振琪 中国矿业大学

李松年 加拿大瑞尔森大学

刘 博 南京信息工程大学

刘雪明 南京信息工程大学

吕金虎 北京航空航天大学

潘志庚 南京信息工程大学

石 碰 澳大利亚阿德莱德大学

王东晓 中山大学

徐常胜 中国科学院自动化研究所

杨必胜 武汉大学

张 兵 中国科学院空天信息创新研究院

张治中 南京信息工程大学

周东美 南京大学
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