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在现实世界，系统都具有复杂性。首先，系统本身是复杂的：结构

复杂，如具有非线性；机理复杂，如存在滞后作用；参数复杂，一是参数

多，二是参数时变，有的难以确定。其次，系统环境可能复杂，如系统与

系统之间存在耦合与相互作用，如网络化环境等。系统的复杂性带来

系统行为和性质的复杂性，如混沌、分叉与震荡，如神经网络在对抗性

攻击下的脆弱性，等等。正因为如此，复杂系统具有重要的研究意义，

也存在巨大的挑战。

在自动控制与人工智能领域，有关复杂系统的研究尤其受到关注

与重视。系统的建模、优化、决策、学习与控制，都是重要的研究方向，

本期在复杂系统的建模、优化、决策、学习与控制方面进行专题探讨，力

图通过作者的工作展示其所取得的最新研究成果。例如：随机分布参

数切换系统的输入输出有限时间稳定与镇定一文，所瞄准的系统模型

为分布参数（PDE）系统，所研究的问题为有限时间稳定性与镇定；时变

时滞随机广义Markovain跳变系统的事件触发控制一文，所研究的模

型为具有滞后的随机系统，其参数具有马氏性，其问题为事件触发控

制；具有噪声采样和随机短时滞的网络化系统镇定研究一文，其系统具

有网络化环境，在控制策略上采用采样控制，允许采样时间间隔具有随

机性，等等。这些论文所研究的系统模型、所研究的问题都具有难度和

挑战性，均处于本学科的前沿研究领域。另外，基于Q学习算法的随机

离散时间系统的随机线性二次最优追踪控制一文，将机器学习思想用

于控制问题，颇具新意。

编者期待：本专刊在展示学术成果的同时，能加强学术同行之间的

交流，促进大家的合作，以取得更好的研究成果，促进我国控制与人工

智能学科的发展。
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