
ＤＯＩ：１０．１３８７８ ／ ｊ．ｃｎｋｉ．ｊｎｕｉｓｔ．２０１７．０２．０１０

戴永恒１ 　 汤璇２

基于高分辨率图像传感器的单帧光学相机通信

摘要
针对光学相机通信中存在的图像传

感器有效像素受限以及多帧通信之间存
在的通信不连续问题，提出利用高分辨
率图像传感器在单帧图像中完整接收数
据包的非视线信道通信方案．非视线信
道的方案解决光源造成的 ｂｌｏｏｍｉｎｇ 效应
问题，并增加了图像传感器上的通信有
效像素．同时，通过高精度的同步算法和
多列信号累积，克服非视线信道带来的
大衰减问题．高分辨率图像传感器可感
知更高速的信号变化，从而有助于同步
精度和通信速率的提高．实验结果表明：
该方案可实现 １􀆰 ５ ｍ 距离上的 ２􀆰 １５ ｋｐｂｓ
通信速率，单帧内数据包长度为 １６ ｂｉｔ，
满足室内定位导航、光子标记等应用
需求．
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０　 引言

　 　 发光二极管（Ｌｉｇｈｔ Ｅｍｉｔｔｉｎｇ Ｄｉｏｄｅ，ＬＥＤ）在照明工程中的广泛应

用使得可见光通信（Ｖｉｓｉｂｌｅ Ｌｉｇｈｔ Ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ，ＶＬＣ）研究进展迅速．
随着智能手机、数码相机和监控摄像头的推广，图像传感器也在现代

生活中大量普及，记录和丰富了人们的生活．除图像和视频采集功能

以外，图像传感器也越来越多地被用于 ＶＬＣ．用图像传感器作为接收

器的 ＶＬＣ 被称作光学相机通信 （ Ｏｐｔｉｃａｌ Ｃａｍｅｒａ Ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ，
ＯＣＣ）．近来，随着 ＯＣＣ 在车联网、定位导航、增强现实、近场通信等应

用领域需求的兴起，ＯＣＣ 的研究引起国内外研究者的广泛兴趣（包括

美国、英国、中国台湾、日本、韩国等国家和地区，以及北京邮电大学、
中国科学技术大学等机构）．目前 ＯＣＣ 的系统方案主要有 ３ 类：单个

ＬＥＤ 与相机间（ＬＥＤ⁃ｔｏ⁃Ｃａｍｅｒａ，ＬＥＤ２Ｃ）通信［１⁃５］、ＬＥＤ 阵列与相机间

（ＬＥＤ Ａｒｒａｙ⁃ｔｏ⁃Ｃａｍｅｒａ， ＬＥＤＡ２Ｃ） 通信［６⁃８］ 以 及 显 示 屏 与 相 机 间

（Ｓｃｒｅｅｎ⁃ｔｏ⁃Ｃａｍｅｒａ，Ｓ２Ｃ）通信［９⁃１０］ ．其中后两者采用并行通信的方式，
为避免并行信道间的串扰，通常基于视线（Ｌｉｎｅ ｏｆ Ｓｉｇｈｔ，ＬＯＳ）信道；前
者只有一个发射源，可依应用场景选择 ＬＯＳ 信道和非视线（Ｎｏｎ⁃Ｌｉｎｅ
ｏｆ Ｓｉｇｈｔ，ＮＬＯＳ）信道．

单个 ＬＥＤ 与相机间（ＬＥＤ２Ｃ）通信可用于室内定位导航、增强现

实等领域．在这些场景下，图像传感器通常部署在手持的智能移动终

端上，如智能手机、平板电脑等，可同时完成图像采集和数据处理．
ＬＥＤ２Ｃ 通信可基于 ＬＯＳ 信道和 ＮＬＯＳ 信道．ＬＯＳ 信道衰减较小，可实

现较长的通信距离．但随着距离的增加，ＬＥＤ 灯在图像传感器上形成

的图像就越小，通信有效的像素也越少，进而限制了通信速率．此外，
ＬＯＳ 信道需要对准高亮度的光源，既不方便使用，也容易造成

ｂｌｏｏｍｉｎｇ 效应［１１］ ．ＮＬＯＳ 信道衰减较大，但经过反射，取得两大优势．首
先，反射扩大了光照明的范围，在远距离时依然可以在图像传感器上

形成大量通信有效的像素，利于提高通信速率；其次，避免造成图像

传感器的 ｂｌｏｏｍｉｎｇ 效应．以室内定位导航为例，如图 １ 所示，加载信息

的 ＬＥＤ 灯光从天花板到地面（约 ３ ｍ 距离），经过地面反射再到智能

手机（约 １􀆰 ５ ｍ）．随着天花板到地面距离的增大，光照范围也将增大，
从而有利于增加通信有效的像素．

在 ＯＣＣ 中，作为接收机的相机可以选用定制相机［１２⁃１３］ 或者货架

产品，如智能手机和平板电脑等配备的相机［４，１４］ ． Ｄａｎａｋｉｓ 等［４］采用智



　 　 　 　

图 １　 基于 ＯＣＣ 的室内定位导航

Ｆｉｇ􀆰 １　 ＯＣＣ⁃ｂａｓｅｄ ｉｎｄｏｏｒ ｐｏｓｉｔｉｏｎｉｎｇ ａｎｄ ｎａｖｉｇａｔｉｏｎ

能手机首次实现了基于 ＮＬＯＳ 信道的 ＬＥＤ２Ｃ 通信，
在 ４４ ｃｍ 的距离上速率达到 １ ｋｐｂｓ．Ｒａｊａｇｏｐａｌ 等［１４］

利用智能手机和平板电脑演示了多通道的 ＬＥＤ２Ｃ
通信，同时考虑了 ＬＯＳ 信道和 ＮＬＯＳ 信道．货架产品

具有低成本优势，利于 ＯＣＣ 的实施与推广，并可进

一步推动 ＶＬＣ 产业的发展与成熟，但也具有两大缺

点．首先，货架产品的相机，优化目标是图像采集所

需的大动态范围而非通信所需的响应速度［１５］，限制

了通信速率提升；其次，操作系统的资源重分配［４］、
图像采集的帧率波动［１６］以及帧之间的读取间隔［５］，
造成多帧图像间的接收中断．

为了解决 ＮＬＯＳ 信道的高衰减和货架产品的低

响应速度与接收中断，本文提出了采用高分辨率的

卷帘门快门（Ｒｏｌｌｉｎｇ Ｓｈｕｔｔｅｒ，ＲＳ）相机实现单帧内有

效的高速 ＯＣＣ．通过创新的同步算法和多列的累积，
提高了接收信号噪声比（Ｓｉｇｎａｌ⁃ｔｏ⁃Ｎｏｉｓｅ Ｒａｔｉｏ，ＳＮＲ）．
单帧通信在一帧图像内完成信息传输，避免了多帧

间的接收中断，确保信息完整有效．高分辨率传感器

支持单帧内传输了足够数据，满足室内定位导航、光
子标记等应用需求．本文接下来阐述卷帘门快门相

机工作的基本原理、高分辨率单帧 ＯＣＣ 方案和实验

系统，最后分析实验结果并做出结论．

１　 卷帘门快门相机接收原理

数码相机按快门种类可分为全局快门（Ｇｌｏｂａｌ
Ｓｈｕｔｔｅｒ，ＧＳ） 和卷帘门快门 （ＲＳ）．采用 ＧＳ 相机的

ＯＣＣ 速率受限于相机的帧率（约 ３０ ｆｐｓ），而 ＲＳ 相机

可以在单帧图像内接收多比特信息，解决了相机低

响应速度的问题，极大地提升 ＯＣＣ 速率．图像传感器

分辨率越高，单帧图像可接收的比特数越多．随着图

像传感器工业的发展，某公司的 ＩＭＸ２２０ 型图像传感

器实现了 ５ ２６４×３ ９６０ 的分辨率，并已应用到智能手

机终端，比如国内某公司的 ＭＸ 系列与国外某公司

的 ＸＰＥＲＩＡ⁃Ｚ 系列． 此外， 高达 ２ ４００ 万像素的

ＯＶ２３８５０ 型传感器也已发布［１７］ ．高分辨传感器的出

现与应用，可支持更高通信速率和容量的单帧 ＯＣＣ．
ＲＳ 相机的接收原理如图 ２ 所示．按照 ＲＳ 相机

的快门原理，图像传感器上每列像素的产生包括曝

光（持续时间 ｔｅ）和数据读出（持续时间 ｔｒ）．数据依

次读取，每个时刻只能读取一列．该列读取完成后，
即可开始下次曝光过程．因此，ＬＥＤ 发射的光信号中

每波特可被传感器上多列像素采样．该采样方式在

累积信号强度的同时带来混叠，其特点可深入研究，
但不包括在本文中．随着信息的调制，ＬＥＤ 光明暗变

化，相机则生成具有明暗条纹的图片．通过对图片的

处理和转化，调制 ＬＥＤ 的信息可被解调出来．从图

２ｂ 可以看到，帧之间存在数据读出时间缺口（持续

时间 ｔｇ）．这势必影响基于多个连续帧的 ＯＣＣ，对可

将完整数据包含在单帧内的 ＯＣＣ 没有影响．

图 ２　 卷帘门快门相机的接收原理

Ｆｉｇ􀆰 ２　 Ｐｒｉｎｃｉｐｌｅ ｏｆ ｓｉｇｎａｌ ｒｅｃｅｉｖｉｎｇ ｏｆ ｒｏｌｌｉｎｇ⁃ｓｈｕｔｔｅｒ ｃａｍｅｒａ

２　 ＯＣＣ 方案与实验系统

采用 ＮＬＯＳ 信道的 ＯＣＣ 系统包括基于 ＬＥＤ 的

信号发射机、反射面以及基于 ＲＳ 相机的智能手机．
光信号采用强度调制，通过改变驱动 ＬＥＤ 的电流实

现．同时为避免信号调制产生闪烁影响 ＬＥＤ 的照明

功能，发射机采用曼切斯特编码，不会形成长“０”或
者长“１”．反射面可选择具有代表性的漫反射平面，
例如报纸、布面或者墙壁等．智能手机选择具有高分

辨率相机的型号，同时选用开放性较好的 Ａｎｄｒｏｉｄ 系

统，便于解调程序在手机上运行．
解调程序包括 ６ 个主要模块，如图 ３ 所示．第 １

个模块实现 ＲＧＢ 图像转为灰度图像，有利于降低需

要处理的数据量，同时不丢失通信数据．而尚未利用

的颜色信息，可在未来进一步提高数据传输速率．第
２ 个模块实现二维的图像转为一维的信号波形．转化

采用将每列像素灰度值求平均的方式．第 ３ 个模块

６８１
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图 ３　 解调程序主要模块

Ｆｉｇ􀆰 ３　 Ｆｒａｍｅｗｏｒｋ ｏｆ ｄｅｍｏｄｕｌａｔｉｏｎ ｐｒｏｃｅｓｓ

实现自动增益控制（Ａｕｔｏｍａｔｉｃ Ｇａｉｎ Ｃｏｎｔｒｏｌ，ＡＧＣ）．由
于 ＬＥＤ 照明灯具的设计，光照度存在不均匀的情

况，通常中心位置照度高，边缘降低，造成信号波形

平均功率的急剧变化，严重影响判决阈值的设定．受
限于变化的剧烈程度，传统跟踪平均功率的 ＡＧＣ 方

案难以实现．通过多项式拟合的方式，是更为有效的

方法［４⁃５］ ．
第 ４ 个模块实现信号的同步，确定通信符号的

起始位．与其他系统的起始位判断不同［４，１４］，高分辨

率单帧 ＯＣＣ 系统要求像素级的同步精度．起始位偏

移一个像素列即可造成信号 ＳＮＲ 的显著降低．在实

验结果与分析部分，将进一步说明此问题．在通信方

案中，正交频分复用（Ｏｒｔｈｏｇｏｎａｌ Ｆｒｅｑｕｅｎｃｙ Ｄｉｖｉｓｉｏｎ
Ｍｕｌｔｉｐｌｅｘｉｎｇ，ＯＦＤＭ）系统的同步模块可以提供高精

度的同步效果．参考 ＯＦＤＭ 的方案，本文采用添加同

步训练符号的方法实现 ＯＣＣ 信号序列的同步，如图

４ 所示．

图 ４　 同步训练符号与载荷

Ｆｉｇ􀆰 ４　 Ｓｙｎｃｈｒｏｎｉｚａｔｉｏｎ ｔｒａｉｎｉｎｇ ｓｙｍｂｏｌ ａｎｄ ｐａｙｌｏａｄ

同步训练符号的设计是关键． 高分辨率单帧

ＯＣＣ 虽然具有比低分辨率 ＯＣＣ 更多的采样点

数［４⁃５］，但却远远少于传统 ＯＦＤＭ 系统的采样点数，
因此必须使用很短的同步训练符号，以提高有效载

荷比率．由于发射端采用了曼切斯特编码，因此不可

能出现连续的 ３ 个 ０．利用此特点，本文选用“０００１”
作为同步训练符号 ＳＹＮ，并利用以下算法实现通信

符号的同步．

Ｍ（ ｉ） ＝ Ｐ（ ｉ）
Ｒ（ ｉ）

， （１）

Ｐ（ ｉ） ＝ ∑
ｌ －１

ｋ ＝ ０
ｒ（ ｉ ＋ ｋ）·ｒ（ ｉ ＋ ｋ ＋ ｌ）， （１）

Ｒ（ ｉ） ＝ ∑
ｌ －１

ｋ ＝ ０
ｒ（ ｉ ＋ ｋ）·ｒ（ ｉ ＋ ｋ）， （１）

ｌ ＝ ３· １
ｆＬＥＤ·ｔｒ

， （１）

其中 Ｍ（ ｉ）是同步指示函数，当 Ｍ（ ｉ）取得最大值时，
为通信符号的起始位，ｒ（ ｉ）是信号波形，ｌ 是同步符

号经相机采样后的长度，ｆＬＥＤ是发射端的调制频率．
Ｍ（ ｉ）取得最大值时，Ｒ（ ｉ）必位于“０００”区域，且

由于噪声的存在，Ｒ（ ｉ）为一非零极小值．其他区域由

于连续 ３ 位中必存在一个“１”，因而只有极小概率可

产生比此区域更小的 Ｒ（ ｉ）值．在那样的情况下，“１”
的灰度值已经低于“０”的灰度值，即系统噪声已经严

重到无法实现通信．
实现同步后，如前所述，ＬＥＤ 发射的光信号中每

波特可被传感器上多列像素采样，通过累加多列的

像素灰度值可以提高信号能量，即提升 ＮＬＯＳ 信道

中微弱信号下的 ＳＮＲ．
第 ５ 个模块通过确定光信号每波特被采样后形

成的像素列数，将各列灰度值累加得到每个波特最

终的灰度值．每波特被采样后形成的像素列数可由

两个同步训练符号 ＳＹＮ 之间的像素列数除以图 ４
中载荷的波特数求得．第 ６ 个模块取灰度值的平均

值作为判决阈值，得出“１ ／ ０”判决后，通过曼切斯特

解码解调出 ＬＥＤ 发射的数据．

图 ５　 基于 ＮＬＯＳ 信道的 ＯＣＣ 系统

Ｆｉｇ􀆰 ５　 ＯＣＣ ｓｙｓｔｅｍ ｂａｓｅｄ ｏｎ ＮＬＯＳ ｃｈａｎｎｅｌ

为分析 ＯＣＣ 方案的性能，本文利用如图 ５ 所示

的实验系统．系统包括 ＬＥＤ 驱动电路、ＬＥＤ 灯、反射

面和智能手机．ＬＥＤ 驱动电路采用芯片 ＮＵ５１１ 设计，

７８１
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时钟频率为 １０ ｋＨｚ．发送数据通过便携式计算机加

载到驱动电路，驱动电路采用驱动电流脉冲宽度调

制（Ｐｕｌｓｅ Ｗｉｄｔｈ Ｍｏｄｕｌａｔｉｏｎ，ＰＷＭ）的方式实现 ＬＥＤ
光强度的控制． ＰＷＭ 调制既可实现照明光的调节，
也可以通过改变占空比控制照明光的直流成分，抑

制可能出现的闪烁现象．ＬＥＤ 灯由 ７ 个 ＬＥＤ 灯珠组

成，总功率为 ７ Ｗ．反射面选用普通的打印纸．智能手

机选择配备 ＩＭＸ２２０ 型图像传感器的 ＭＸ４ 手机，关
键参数设定如表 １ 所示．

表 １　 相机与智能手机的关键参数

Ｔａｂｌｅ １　 Ｋｅｙ ｐａｒａｍｅｔｅｒｓ ｏｆ ｃａｍｅｒａ ａｎｄ ｓｍａｒｔｐｈｏｎｅ

相机参数 数值 单位 手机参数 数值 单位

曝光时间 １２５ μｓ 数据读出时间 ｔｒ ８􀆰 ５ μｓ

分辨率 ２ ６２４×１ ９６８ ｐｉｘｅｌ 操作系统 Ａｎｄｒｏｉｄ ４􀆰 ４

ＩＳＯ １ ６００ １ ＣＰＵ 频率 ２􀆰 ２ ＧＨｚ

帧率 ６０ ｆｐｓ 内存 ２ ＧＢ

３　 实验结果与分析

实 验 中， ＬＥＤ 发 送 的 数 据 包 是 １６ 位

“０１１１１０１１１１１０１０１０”．经过曼切斯特编码和添加同

步 训 练 符 号， 数 据 包 长 度 增 加 到 ３６ 位

“０００１０１１０１０１０１００１１０１０１０１０１００１１００１１００１”．可以看

到，数据包中只有 ＳＹＮ 符号出现了 ３ 个连续的“０”．
数据包循环发送，无闪烁现象出现，不影响 ＬＥＤ 的

照明功能．ＬＥＤ 灯到反射面的距离 ｄｉ 设定为 １ ｍ，反
射面到智能手机的距离 ｄｒ 设定为 ０􀆰 ５ ｍ． 使用

ＨＣＪＹＥＴ 的 ＨＴ⁃１３００ 型照度仪，测量反射面处的光

照度和智能手机处的光照度分别为 ２００ 和 ３０ ｌｕｘ．根
据 ＩＳＥＮＡ 的规定［１８］，２００ ｌｕｘ 是室内阅读环境推荐

的照度，具有典型性，这也是距离 ｄｉ 选定为 １ ｍ 的原

因．为了探测弱光信号，相机的 ＩＳＯ 设定为 １ ６００．图
像传感器分辨率设定为 ２ ６２４×１ ９６８，远远高于其他

ＯＣＣ 通信所使用的传感器分辨率［４⁃５］ ．
高分辨率图像传感器采集的单帧图像如图 ６ａ

所示．经过解调程序的第 １ 和第 ２ 模块转换，得到接

收信号波形，数据点数为 １ ９６８，与图像传感器列数

一致．
从图 ６ｃ 可以看到，信号的平均功率波动剧烈，

需要 ＡＧＣ 模块完成功率变化的跟踪．如前所述，通过

二阶的多项式拟合［４⁃５］，如图 ７ 所示，可以看到，在波

形的大部分区域，二阶多项式拟合性能良好，但是在

信号很弱的末端，二阶多项式拟合效果较差，需要进

一步优化．为规避此问题，本文使用了较短的数据

包，即在平坦区域已经可以包含完整的数据包，不影

响后续的解调程序．
经过 ＡＧＣ 后，同步模块计算同步指示函数，函

数波形如图 ８ 所示．图 ８ 中插图显示峰值处没有平台

图 ６　 图像到接收信号波形的转换

Ｆｉｇ􀆰 ６　 Ｃｏｎｖｅｒｓｉｏｎ ｏｆ ｉｍａｇｅ ｔｏ ｒｅｃｅｉｖｅｄ ｓｉｇｎａｌ

图 ７　 信号波形与多项式拟合

Ｆｉｇ􀆰 ７　 Ｒｅｃｅｉｖｅｄ ｓｉｇｎａｌ ｗａｖｅｆｏｒｍ ａｎｄ ｐｏｌｙｎｏｍｉａｌ ｆｉｔｔｉｎｇ

区域，可实现精确的同步．由于发射端 ＬＥＤ 与接收端
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智能手机完全没有时钟信号关联，因此每波特对应

的像素列数不能预先设定，必须根据同步指示函数

计算．在同步指示函数波形中，２ 个峰值点之间的像

素列数计算为 ４２７ 列．因此，每波特对应的像素列数

为 ４３６ ／ ３６≈１２􀆰 １１ 列．像素列数总数为 １ ９６８，即对应

１６３ 个波特．同时，数据包长度为 ３６，单帧图像内将

包含约 ４􀆰 ５ 个完整数据包，即可以包含 ４ ～ ５ 个 ＳＹＮ
同步训练符号．图 ８ 中的同步指示函数出现了 ５ 个峰

值，即有 ５ 个 ＳＹＮ 同步训练符号出现在单帧图像

中，符合计算结果．

图 ８　 同步指示函数的波形

Ｆｉｇ􀆰 ８　 Ｗａｖｅｆｏｒｍ ｏｆ ｓｙｎｃｈｒｏｎｉｚａｔｉｏｎ ｉｎｄｉｃａｔｏｒ Ｍ（ ｉ）

根据同步指示函数给出的信息，从起始位开始，
每 １２ 列像素的灰度值累加得到发射信号每个波特

的灰度值．注意到，每波特对应的像素列数准确值为

１２􀆰 １１ 列，因此每 ９ 个波特即需调整一次，跳过一个

像素列，将累积的 ０􀆰 ９９ 列误差清除．本文选择第二

个数据包起始位，经过多列求和提高信号强度的结

果如图 ９ 所示．在图 ９ｂ 看到，根据判决阈值与 １ 和 ０
的灰度值，可以零错误地恢复 ＬＥＤ 发射的数据为

“０００１０１１０１０１０１００１１０１０１０１０１００１１００１１００１”．在高分

辨率单帧 ＯＣＣ 中，难以在有限的数据包中增加纠错

编码，因此通过提高信号强度，保证数据无错误地恢

复是较好的选择．
由于智能手机完成 １６ ｂｉｔ 数据包的接收所需时

间约为 ４３６ 列像素数据读出时间，因此数据传输的

速率约为 ４􀆰 ３ ｋｐｂｓ．考虑到 ＬＥＤ 与智能手机间的不

同步，数据包必须重复发射 ２ 次才能保证在任意时

刻，相机都可以捕获到一个完整的数据包，因此净数

据传输速率为 ２􀆰 １５ ｋｐｂｓ．在 ２􀆰 １５ ｋｐｂｓ 的速率下，单
帧内可传输的数据包最长可达 ３６ ｂｉｔ，可充分满足室

内定位导航［１４］、光子标记等应用需求．本方案中的通

信速率与通信距离与其他 ＮＬＯＳ 信道 ＯＣＣ 方案相

比［４，１４］，都有较大提升．
为说明像素级同步精度在高分辨率单帧 ＯＣＣ

中的重要性，我们比较了不同同步偏差情况下信号

的恢复情况，如图 １０ 所示．可以看到，当偏移量达到

４ 个像素列以后，信号劣化已经非常严重，产生数据

恢复错误．

４　 结束语

针对光学相机通信中存在的图像传感器有效像

素受限以及多帧通信之间存在的通信不连续问题，
本文提出利用卷帘门快门的高分辨率图像传感器在

单帧图像中完整接收数据包的非视线信道通信方

案．实验表明，该方案可以在 １􀆰 ５ ｍ 的非视线信道上

实现 ２􀆰 １５ ｋｐｂｓ 的光学相机通信，单帧内实现接收

１６ ｂｉｔ 的数据包，并可提升至 ３６ ｂｉｔ，满足室内定位导

航、光子标记、ＬＥＤ⁃ＩＤ 等多种应用需求．未来，通过

进一步研究卷帘门快门相机的采样特性、改进自动

增益控制算法、利用颜色特性等，高分辨率单帧

ＮＬＯＳ⁃ＯＣＣ 可以实现更高的通信速率和接收更大的

数据包．

图 ９　 多列求和与判决阈值
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图 １０　 同步偏移对信号恢复的影响

Ｆｉｇ􀆰 １０　 Ｉｎｆｌｕｅｎｃｅ ｏｆ ｓｙｎｃｈｒｏｎｉｚａｔｉｏｎ ｂｉａｓ ｏｎ ｓｉｇｎａｌ ｒｅｃｏｖｅｒｙ

参考文献
Ｒｅｆｅｒｅｎｃｅｓ

［ １ ］　 Ｃｈｏｗ Ｃ Ｗ，Ｃｈｅｎ Ｃ Ｙ，Ｃｈｅｎ Ｓ Ｈ．Ｅｎｈａｎｃｅｍｅｎｔ ｏｆ ｓｉｇｎａｌ
ｐｅｒｆｏｒｍａｎｃｅ ｉｎ ＬＥＤ ｖｉｓｉｂｌｅ ｌｉｇｈｔ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ ｕｓｉｎｇ
ｍｏｂｉｌｅ ｐｈｏｎｅ ｃａｍｅｒａ［Ｊ］．ＩＥＥＥ Ｐｈｏｔｏｎｉｃｓ Ｊｏｕｒｎａｌ，２０１５，
７（５），ＤＯＩ：１０􀆰 １１０９ ／ ＪＰＨＯＴ．２０１５􀆰 ２４７６７５７

［ ２ ］　 Ｌｕｏ Ｐ，Ｚｈａｎｇ Ｍ，Ｇｈａｓｓｅｍｌｏｏｙ Ｚ，ｅｔ ａｌ．Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ ｄｅｍ⁃
ｏｎｓｔｒａｔｉｏｎ ｏｆ ＲＧＢ ＬＥＤ⁃ｂａｓｅｄ ｏｐｔｉｃａｌ ｃａｍｅｒａ ｃｏｍｍｕｎｉｃａ⁃
ｔｉｏｎｓ［ Ｊ］． ＩＥＥＥ Ｐｈｏｔｏｎｉｃｓ Ｊｏｕｒｎａｌ， ２０１５， ７ （ ５）， ＤＯＩ：
１０􀆰 １１０９ ／ ＪＰＨＯＴ．２０１５􀆰 ２４８６６８０

［ ３ ］　 Ｌｕｏ Ｐ，Ｚｈａｎｇ Ｍ，Ｇｈａｓｓｅｍｌｏｏｙ Ｚ，ｅｔ ａｌ．Ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ ｄｅｍ⁃
ｏｎｓｔｒａｔｉｏｎ ｏｆ ａ １０２４⁃ＱＡＭ ｏｐｔｉｃａｌ ｃａｍｅｒａ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ
ｓｙｓｔｅｍ［Ｊ］．ＩＥＥＥ Ｐｈｏｔｏｎｉｃｓ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ Ｌｅｔｔｅｒｓ，２０１６，２８
（２）：１３９⁃１４２

［ ４ ］　 Ｄａｎａｋｉｓ Ｃ， Ａｆｇａｎｉ Ｍ， Ｐｏｖｅｙ Ｇ， ｅｔ ａｌ． Ｕｓｉｎｇ ａ ＣＭＯＳ
ｃａｍｅｒａ ｓｅｎｓｏｒ ｆｏｒ ｖｉｓｉｂｌｅ ｌｉｇｈｔ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ ［ Ｃ］ ∥
ＩＥＥＥ Ｇｌｏｂｅｃｏｍ Ｗｏｒｋｓｈｏｐｓ，２０１２：１２４４⁃１２４８

［ ５ ］　 Ｃｈｏｗ Ｃ Ｗ，Ｃｈｅｎ Ｃ Ｙ，Ｃｈｅｎ Ｓ Ｈ，ｅｔ ａｌ．Ｖｉｓｉｂｌｅ ｌｉｇｈｔ ｃｏｍ⁃
ｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ ｕｓｉｎｇ ｍｏｂｉｌｅ⁃ｐｈｏｎｅ ｃａｍｅｒａ ｗｉｔｈ ｄａｔａ ｒａｔｅ
ｈｉｇｈｅｒ ｔｈａｎ ｆｒａｍｅ ｒａｔｅ ［ Ｊ ］． Ｏｐｔｉｃｓ Ｅｘｐｒｅｓｓ， ２０１６， ２３
（２０）：２６０８０⁃２６０８５

［ ６ ］　 Ｃａｈｙａｄｉ Ｗ Ａ，Ｋｉｍ Ｙ Ｈ，Ｃｈｕｎｇ Ｙ Ｈ，ｅｔ ａｌ．Ｍｏｂｉｌｅ ｐｈｏｎｅ
ｃａｍｅｒａ⁃ｂａｓｅｄ ｉｎｄｏｏｒ ｖｉｓｉｂｌｅ ｌｉｇｈｔ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ ｗｉｔｈ
ｒｏｔａｔｉｏｎ ｃｏｍｐｅｎｓａｔｉｏｎ［Ｊ］．ＩＥＥＥ Ｐｈｏｔｏｎｉｃｓ Ｊｏｕｒｎａｌ，２０１６，
８（２），ＤＯＩ：１０􀆰 １１０９ ／ ＪＰＨＯＴ．２０１６􀆰 ２５４５６４３

［ ７ ］　 Ｈｕａｎｇ Ｗ，Ｔｉａｎ Ｐ，Ｘｕ Ｚ Ｙ．Ｄｅｓｉｇｎ ａｎｄ ｉｍｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎ ｏｆ
ａ ｒｅａｌ⁃ｔｉｍｅ ＣＩＭＭＩＭＯ ｏｐｔｉｃａｌ ｃａｍｅｒａ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ ｓｙｓ⁃
ｔｅｍ［Ｊ］．Ｏｐｔｉｃｓ Ｅｘｐｒｅｓｓ，２０１６，２４（２１）：２４５６７⁃２４５７９

［ ８ ］　 Ｅｂｉｈａｒａ Ｋ，Ｋａｍａｋｕｒａ Ｋ，Ｙａｍａｚａｔｏ Ｔ．Ｌａｙｅｒｅｄ ｓｐａｃｅ⁃ｔｉｍｅ
ｃｏｄｉｎｇ ｕｓｉｎｇ ＬＥＤ ａｒｒａｙ ｆｏｒ ｉｍａｇｅ⁃ｓｅｎｓｏｒ⁃ｂａｓｅｄ ｖｉｓｉｂｌｅ
ｌｉｇｈｔ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ ［ Ｃ ］ ∥ ＩＥＥＥ Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ
Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ ｏｎ Ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ，２０１５：５０４８⁃５０５３

［ ９ ］　 Ｄｕ Ｗ，Ｌｉａｎｄｏ Ｊ Ｃ，Ｌｉ Ｍ．ＳｏｆｔＬｉｇｈｔ：Ａｄａｐｔｉｖｅ ｖｉｓｉｂｌｅ ｌｉｇｈｔ
ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ ｏｖｅｒ ｓｃｒｅｅｎ⁃ｃａｍｅｒａ ｌｉｎｋｓ ［ Ｃ ］ ∥

Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ ｏｆ ＩＥＥＥ Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ ｏｎ
Ｃｏｍｐｕｔｅｒ Ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ，２０１６：１⁃９

［１０］　 Ｂｏｕｂｅｚａｒｉ Ｒ，Ｍｉｎｈ Ｈ Ｌ，Ｇｈａｓｓｅｍｌｏｏｙ Ｚ，ｅｔ ａｌ．Ｓｍａｒｔｐｈｏｎｅ
ｃａｍｅｒａ ｂａｓｅｄ ｖｉｓｉｂｌｅ ｌｉｇｈｔ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ ［ Ｊ ］． ＩＥＥＥ
Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ｌｉｇｈｔｗａｖｅ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ， ２０１６， ３４ （ １７ ）：
４１２０⁃４１２６

［１１］ 　 Ｆｅｌｌｅｒｓ Ｔ Ｊ，Ｄａｖｉｄｓｏｎ Ｍ Ｗ．Ｃｏｎｃｅｐｔｓ ｉｎ ｄｉｇｉｔａｌ ｉｍａｇｉｎｇ
ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ：ＣＣＤ ｓａｔｕｒａｔｉｏｎ ａｎｄ ｂｌｏｏｍｉｎｇ［Ｊ］．Ａｒｃｈｉｖｅｄ ａｔ
ｔｈｅ Ｗａｙｂａｃｋ Ｍａｃｈｉｎｅ，２０１４

［１２］　 Ｉｍａｉ Ｙ，Ｅｂｉｈａｒａ Ｔ，Ｍｉｚｕｔａｎｉ Ｋ．Ｈｉｇｈ⁃ｓｐｅｅｄ ｖｉｓｉｂｌｅ ｌｉｇｈｔ
ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ ｗｉｔｈ ｉｍａｇｅ ｓｅｎｓｏｒ ｏｆ ｔｈｅ ｌｏｗ ｆｒａｍｅ ｒａｔｅ
ａｎｄ ｐｏｌｙｇｏｎ ｍｉｒｒｏｒ ［ Ｃ］ ∥ ＩＥＥＥ Ｇｌｏｂａｌ Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ ｏｎ
Ｃｏｎｓｕｍｅｒ Ｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ，２０１４：４３４⁃４３８

［１３］　 Ｄｅｇｕｃｈｉ Ｊ，Ｙａｍａｇｉｓｈｉ Ｔ，Ｍａｊｉｍａ Ｈ，ｅｔ ａｌ． Ａ １􀆰 ４ Ｍｐｉｘｅｌ
ＣＭＯＳ ｉｍａｇｅ ｓｅｎｓｏｒ ｗｉｔｈ ｍｕｌｔｉｐｌｅ ｒｏｗ⁃ｒｅｓｃａｎ ｂａｓｅｄ ｄａｔａ
ｓａｍｐｌｉｎｇ ｆｏｒ ｏｐｔｉｃａｌ ｃａｍｅｒａ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ［Ｃ］∥ＩＥＥＥ
Ａｓｉａｎ Ｓｏｌｉｄ⁃Ｓｔａｔｅ Ｃｉｒｃｕｉｔｓ Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ，２０１４：１７⁃２０

［１４］　 Ｒａｊａｇｏｐａｌ Ｎ，Ｌａｚｉｋ Ｐ，Ｒｏｗｅ Ａ．Ｖｉｓｕａｌ ｌｉｇｈｔ ｌａｎｄｍａｒｋｓ ｆｏｒ
ｍｏｂｉｌｅ ｄｅｖｉｃｅｓ［Ｃ］∥Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ ｏｆ Ｉｎｔｅｒｎａｔｉｏｎａｌ Ｓｙｍ⁃
ｐｏｓｉｕｍ ｏｎ Ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ Ｐｒｏｃｅｓｓｉｎｇ ｉｎ Ｓｅｎｓｏｒ Ｎｅｔｗｏｒｋｓ，
２０１４：２４９⁃２６０

［１５］　 Ｌｉ Ｌ Ｑ，Ｈｕ Ｐ，Ｐｅｎｇ Ｃ Ｙ，ｅｔ ａｌ． Ｅｐｓｉｌｏｎ：Ａ ｖｉｓｉｂｌｅ ｌｉｇｈｔ
ｂａｓｅｄ ｐｏｓｉｔｉｏｎｉｎｇ ｓｙｓｔｅｍ［Ｃ］∥Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ ｏｆ ｔｈｅ １１ｔｈ
ＵＳＥＮＩＸ Ｃｏｎｆｅｒｅｎｃｅ ｏｎ Ｎｅｔｗｏｒｋｅｄ Ｓｙｓｔｅｍｓ Ｄｅｓｉｇｎ ＆ Ｉｍ⁃
ｐｌｅｍｅｎｔａｔｉｏｎ，２０１４：３３１⁃３４３

［１６］　 Ｈｕ Ｗ Ｊ，Ｇｕ Ｈ，Ｐｕ Ｑ Ｆ．ＬｉｇｈｔＳｙｎｃ：Ｕｎｓｙｎｃｈｒｏｎｉｚｅｄ ｖｉｓｕａｌ
ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ ｏｖｅｒ ｓｃｒｅｅｎ⁃ｃａｍｅｒａ ｌｉｎｋｓ ［ Ｃ ］ ∥
Ｐｒｏｃｅｅｄｉｎｇｓ ｏｆ ＡＣＭ ＭｏｂｉＣｏｍ，２０１３：１５⁃２６

［１７］　 ＯｍｎｉＶｉｓｉｏｎ． ２３⁃ｍｅｇａｐｉｘｅｌ ｉｍａｇｅ ｓｅｎｓｏｒｓ ［ ＥＢ ／ ＯＬ ］
［２０１７⁃０１⁃０３］． ｈｔｔｐ：∥ｗｗｗ． ｏｖｔ． ｃｏｍ ／ ｐｒｏｄｕｃｔｓ ／ ｃａｔｅｇｏｒｙ．
ｐｈｐ？ ｉｄ＝ ３５

［１８］　 Ｉｌｌｕｍｉｎａｔｉｏｎ Ｅｎｇｉｎｅｅｒｉｎｇ Ｓｏｃｉｅｔｙ ｏｆ Ｎｏｒｔｈ Ａｍｅｒｉｃａ． Ｔｈｅ
ＩＥＳＮＡ ｌｉｇｈｔｉｎｇ ｈａｎｄｂｏｏｋ ［Ｍ］． ９ｔｈ Ｅｄ． Ｎｅｗ Ｙｏｒｋ，ＮＹ：
ＩＥＳＮＡ，２０００

０９１
戴永恒，等．基于高分辨率图像传感器的单帧光学相机通信．

ＤＡＩ Ｙｏｎｇｈｅｎｇ，ｅｔ ａｌ．Ｏｐｔｉｃａｌ ｃａｍｅｒａ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ ｕｓｉｎｇ ｈｉｇｈ⁃ｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎ ｉｍａｇｅ ｓｅｎｓｏｒ ｗｉｔｈｉｎ ａ ｓｉｎｇｌｅ ｆｒａｍｅ．



Ｏｐｔｉｃａｌ ｃａｍｅｒａ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ ｕｓｉｎｇ ｈｉｇｈ⁃ｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎ
ｉｍａｇｅ ｓｅｎｓｏｒ ｗｉｔｈｉｎ ａ ｓｉｎｇｌｅ ｆｒａｍｅ

ＤＡＩ Ｙｏｎｇｈｅｎｇ１ 　 ＴＡＮＧ Ｘｕａｎ２

１ Ｃｈｉｎａ Ａｃａｄｅｍｙ ｏｆ Ｅｌｅｃｔｒｏｎｉｃｓ ａｎｄ Ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ，Ｂｅｉｊｉｎｇ　 １０００４１
２ Ｑｕａｎｚｈｏｕ Ｉｎｓｔｉｔｕｔｅ ｏｆ Ｅｑｕｉｐｍｅｎｔ Ｍａｎｕｆａｃｔｕｒｉｎｇ，Ｈａｉｘｉ Ｉｎｓｔｉｔｕｔｅ，Ｃｈｉｎｅｓｅ Ａｃａｄｅｍｙ ｏｆ Ｓｃｉｅｎｃｅｓ，Ｑｕａｎｚｈｏｕ　 ３６２０００

Ａｂｓｔｒａｃｔ　 Ｉｎ ｏｒｄｅｒ ｔｏ ｉｎｃｒｅａｓｅ ｔｈｅ ｅｆｆｅｃｔｉｖｅ ａｒｅａ ｏｆ ｉｍａｇｅ ｓｅｎｓｏｒ ａｎｄ ｔｏ ａｖｏｉｄ ｔｈｅ ｉｎｔｅｒｒｕｐｔｉｏｎ ｏｆ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ ｉｎ
ｏｐｔｉｃａｌ ｃａｍｅｒａ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ （ＯＣＣ），ａ ｎｏｖｅｌ ｎｏｎ⁃ｌｉｎｅ⁃ｏｆ⁃ｓｉｇｈｔ （ＮＬＯＳ） ＯＣＣ ｓｃｈｅｍｅ ｉｓ ｐｒｏｐｏｓｅｄ，ｗｈｉｃｈ ｕｓｅｓ ａ
ｈｉｇｈ⁃ｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎ ｉｍａｇｅ ｓｅｎｓｏｒ ｔｏ ｒｅｃｅｉｖｅ ｃｏｍｐｌｅｔｅｌｙ ａ ｄａｔａ ｐａｃｋｅｔ ｗｉｔｈｉｎ ａ ｓｉｎｇｌｅ ｆｒａｍｅ．Ｔｈｅ ＮＬＯＳ ｃｈａｎｎｅｌ ｐｒｏｆｉｔｓ ｔｈｅ
ｍｉｔｉｇａｔｉｏｎ ｏｆ ｔｈｅ ｂｌｏｏｍｉｎｇ ｅｆｆｅｃｔ ｆｒｏｍ ｔｈｅ ｏｐｔｉｃａｌ ｓｏｕｒｃｅ，ａｎｄ ａｌｓｏ ｔｈｅ ｉｎｃｒｅｍｅｎｔ ｏｆ ｅｆｆｅｃｔｉｖｅ ａｒｅａ ｏｆ ａｎ ｉｍａｇｅ ｓｅｎｓｏｒ
ｆｏｒ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎｓ．Ｆｕｒｔｈｅｒｍｏｒｅ，ｔｈｅ ｈｉｇｈ⁃ａｃｃｕｒａｃｙ ｓｙｎｃｈｒｏｎｉｚａｔｉｏｎ ｓｃｈｅｍｅ ｈａｓ ｂｅｅｎ ａｄｏｐｔｅｄ ｆｏｒ ｔｈｅ ｉｎｔｅｇｒａｔｉｏｎ ｏｆ
ｍｕｌｔｉｐｌｅ ｐｉｘｅｌ ｃｏｌｕｍｎｓ ｔｏ ｍｉｔｉｇａｔｅ ｔｈｅ ｓｉｇｎａｌ ｌｏｓｓ ｉｎ ａｎ ＮＬＯＳ ｃｈａｎｎｅｌ． Ｈｉｇｈ⁃ｒｅｓｏｌｕｔｉｏｎ ｉｍａｇｅ ｓｅｎｓｏｒ ｈａｓ ｂｅｅｎ
ａｐｐｌｉｅｄ ｆｏｒ ｆａｓｔ ｓｉｇｎａｌ ｖａｒｉａｔｉｏｎ，ａｓ ｗｅｌｌ ａｓ ｔｈｅ ｉｎｃｒｅｍｅｎｔ ｏｆ ｂｏｔｈ ｓｙｎｃｈｒｏｎｉｚａｔｉｏｎ ａｃｃｕｒａｃｙ ａｎｄ ｔｈｅ ｄａｔａ ｒａｔｅ．Ｔｈｅ ｐｅｒ⁃
ｆｏｒｍａｎｃｅｓ ｏｆ ＯＣＣ ｓｙｓｔｅｍ ｗｉｔｈ ｔｈｅ ｄａｔａ ｒａｔｅ ｏｆ ２􀆰 １５ ｋｐｂｓ ａｎｄ ａ ｌｉｎｋ ｒａｎｇｅ ｏｆ １􀆰 ５ ｍ ｈａｓ ｂｅｅｎ ｖｅｒｉｆｉｅｄ ｅｘｐｅｒｉｍｅｎｔａｌ⁃
ｌｙ．Ｉｔ ｈａｓ ｓｈｏｗｎ ｔｈａｔ ａ ｄａｔａ ｐａｃｋｅｔ ｏｆ １６ ｂｉｔｓ ｃｏｕｌｄ ｂｅ ｒｅｌｉａｂｌｙ ｒｅｃｅｉｖｅｄ ｗｉｔｈｉｎ ａ ｓｉｎｇｌｅ ｆｒａｍｅ，ｗｈｉｃｈ ｉｓ ａｐｐｌｉｃａｂｌｅ ｆｏｒ
ｉｎｄｏｏｒ ｐｏｓｉｔｉｏｎｉｎｇ ａｎｄ ｎａｖｉｇａｔｉｏｎ，ｐｈｏｔｏｎｉｃｓ ｌａｂｅｌｉｎｇ，ａｎｄ ｓｏ ｏｎ．
Ｋｅｙ ｗｏｒｄｓ　 ｏｐｔｉｃａｌ ｃａｍｅｒａ ｃｏｍｍｕｎｉｃａｔｉｏｎ；ｎｏｎ⁃ｌｉｎｅ ｏｆ ｓｉｇｈｔ ｃｈａｎｎｅｌ；ｓｙｎｃｈｒｏｎｉｚａｔｉｏｎ

１９１
学报（自然科学版），２０１７，９（２）：１８５⁃１９１

Ｊｏｕｒｎａｌ ｏｆ Ｎａｎｊｉｎｇ Ｕｎｉｖｅｒｓｉｔｙ ｏｆ Ｉｎｆｏｒｍａｔｉｏｎ Ｓｃｉｅｎｃｅ ａｎｄ Ｔｅｃｈｎｏｌｏｇｙ（Ｎａｔｕｒａｌ Ｓｃｉｅｎｃｅ Ｅｄｉｔｉｏｎ），２０１７，９（２）：１８５⁃１９１


